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فضای حالت هتناظر با هربوط به هاتریس های اصلی 

هاتریس تابع تبذیل فوق ) با توجه هثال  دوم هوین 
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بر روی  فضای حالت فوق ارائه   ،با اعوال فیذبک خروجی  نخست فضای حالت هتناسب

 (هاتریس  سیستن حلقه بسته  Acl=A-BKC  ) تشکیل   هی گردد.

 

 

 
 

 S=-2,  S=-1 , S                                3- =هقادیر ویژه عبارتنذ ازو 
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